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Informativais zinojums par ERAF projekta No. 1.1.1.1/16/A/073, “Augstas efektivitates
erozijizturigie multifunkcionalie parklajumi gaisa kugu kompozita konstrukcijam
(PEROMACS)” paveikto laika posma 01.09.2019.-30.11.2019.

Projeta talakas izpildes gaita tika veikti tris eksperimentalo parklajuma tehnologiju galigais
raksturojums un izmeginajumi

Tika novértéta parklajuma masas izmaina atkariba no parauga izvietojuma vaakuma iekarta.
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1.2 att. Paraugu izvietojuma shéma vakuuma kamera.
Paraugu svars
Svars, g
Parauga ’ Myid, A,
NI, 1 2 3 vid g vid
1 0,6958 0,6958 0,6961 0,6959 0
2 0,6440 0,6437 0,6437 0,6438 0
3 0,6095 0,6095 0,6093 0,6094 —3.33-107°
4 0,5890 0,5880 0,5890 0,5887 3.33-107°




5 0,5736 0,5736 0,5733 0,5735 0
6 0,5630 0,5630 0,5629 0,5630 0
7 0,5538 0,5538 0,5537 | 0,5538 3.33-107°
8 0,5518 0,5520 0,5521 | 0,5520 3.33-107°
9 0,5452 0,5452 0,5452 0,5452 0
Paraugs
bez
parklajuma 0,4924 0,4932 0,4928 0,4928 0
Paraugu masu attieciba atkariba no izvetojuma
kamera
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Parauga attalums lidz magnetronam, cm

Attela ir paradita paraugu masu attieciba pret to izvietosanu kamera. Jo tuvak paraugs bija
novietots magnetronam, jo lielaka ir ta masa.
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