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Saja perioda sensoru un sistémas vadibas bloka izstrade Stolzenberg (viens no raZotajiem, ar kuriem ir uzsakta
sadarbiba) iekartai ir noslégta. Columbus iekartu sensora un vadibas bloka izstrade ir Sobrid izstrades procesa.
Sensoru bloki un vadibas mezgli uzskatami par prototipiem un paredzeti tehnologijas demonstréSanai.

Sensoru bloki sastav no:

- 16 ultraskanas sensoriem, kas grupéti pa 4 sensoriem prieksa, aizmuguré un katra sana. Sensori paredzeétu
sadursmju noveérSanai. Sensori saslégti ar SPI saskarni un datu priekSapstrades mezglu, kas péc priekSapstrades
nodroSina datu nosiitiSanu centralajam skaitloSanas mezglam;

- 5 vienstara Lidari (1azera attaluma meritaji). Viens no tiem iekartas priekSpus€ paskalibréSanas vajadzibam,
bet katra sana pa diviem, kas paredzéti sienas sekoSanas vajadzibam, t.i., lai iekarta parvietotos noteikta
attaluma no sienas.

- LIDAR-a un IMU sensori, kas paredzeti kart€Sanai un iekartas parvietojuma modeleSanai SLAM algoritmu
darbibai.

- Ritenu parvietojuma sensori - tie tiek apstradati atseviski no pargjiem sensoriem, jo piedalas tieSi motoru
vadiba un tadé] to datus pastrada motoru vadibas bloks.

SkaitloSanas mezgls faktiski sastav no diviem atseviskiem mezgliem - RussberryPi 3+ un ASUS Tinkerboard.
Pirmais tiek izmantots pamata skaitloSanas uzdevumiem, bet otrais tikai SLAM vajadzibam, kas ir skaitloSanas
ietilpigi uzdevumi.

Mingéto sensoru un skaitloSanas mezglu komplekti ir identiski abam iekartam.

Par abu minéto razotaju iekartam ir izstradats tehniskais noveért€jums. Tas sniedz tehniska risinajuma alternativa
analizi, ka arT lauj aprékinat butiskus sist€émas parametrus, pieméram, centrala skaitloSanas mezgla nepiecieSama
skaitloSanas jauda konkrétas alteranativas realiz€Sanai. Tehniskais novert€jums izstradats un iesniegts abiem
iekartu razotajiem- COLUMBUS un Stoltzenberg.
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