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Projekta nosaukums: Daudzu robotu sist€mas industrialu telpu uzkopsanai

VienoSanas par projekta istenosanu numurs: KC-PI-2017/57

RTU Projektu registra numurs: 3547/2018

Projekta paveiktais perioda 02.10.2019. - 31.12.2019.:

S perioda laika projekta komanda aktivi stradajusi pie piegadato iekartu pielagoSanas un prototipu izstrades, jo
marta meénesi paredzeta iekartu demonstracija potencialajiem investoriem, lai iesp&jami labakaja veida
sagatavotos maija peredz€tajai izstadei Interclean 2020, kas uzskatama par projekta galveno pasakumu.

1) noslégta Columbus iekartas elektronisko bloku izstrade un uzsakta abu iekartu elektronisko bloku integréSana
atbilstoSos korpusos transportam un talakiem testiem.

2) Veikta Ultraskanas sensoru aizvietoSana automasinas lietotajiem, kas nodroSina labaku darbibas zonas
parredzamibu;

3) Veikta motoru kontrolieru raZotaja nomaina, nemot vera izstrades laika konstatétos trikumus.

4) Atbilstosi izmainam pilnveidota programmatiira

Iegtita Ride-On iekarta un uzsakta to dinamisko Tpasibu test€Sana dazas vides, galvenokart koncentréjoties uz
industrialam vidém.

Perioda laika veiktie uzdevumi:

1) Izstradats inversas kinematikas platformas vadibas modelis;

2) Izstradats parklajosas planoSanas algoritms, kas nem veéra tieSas kinematikas modeli;

3) Izstradata papildus test€Sanas programmatira, kas lauj ertak veikt test€Sanu attalinati;

4) Veikti programmatiras testi uz visu veidu iekartam, kas ir nodotas komandas riciba;

5) Veikti testi DPD noliktavas un RTU atklatas telpas, kas lauj spriest par realas vides ierobeZojumiem tiriSanas
laika.
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